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ใบงานที  4.1 

การทดสอบบอร์ดเบื"องต้น  
 

 

เพื�อใหส้ามารถทดสอบบอร์ดเบื�องตน้ได ้ 

 

1. บอกวธีิการทดสอบบอร์ดเบื�องตน้ได ้

2. บอกขั�นตอนการต่อวงจรเพื�อทดลองบนบอร์ดทดลองได ้

3. ทดสอบการทาํงานของบอร์ด Arduino ได ้

4. ปฏิบติังานตามใบงานเสร็จทนัเวลาที�กาํหนด 

 

1. บอร์ดทดลอง Breadboard 830 Point      1 แผน่ 

2. อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ประกอบดว้ย 

2.1   ตวัตา้นทาน 220 ohm   1 ตวั 

2.2   LED 3mm     1 ตวั 

3. บอร์ด Arduino Nano 3.0       1 ตวั 

4. สายเชื�อมต่อ USB (Mini USB)      1 เส้น 

5. คอมพิวเตอร์         1 เครื�อง 

 

1. ศึกษาจุดประสงคท์ั�วไปจุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรมและทฤษฎีพื�นฐานที�เกี�ยวขอ้ง 

2. ดาํเนินการต่อวงจรลงบอร์ดทดลองตามวงจรที�กาํหนด  
3. เขียนโปรแกรมควบคุมและทดสอบการทาํงานของวงจร 

4. สรุปผลการปฏิบติังาน 

 

 

 

 

 

1. จุดประสงค์ทั วไป

2. จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม

3. เครื องมือและอปุกรณ์

4. ลาํดับขั"นการปฏบัิติงาน
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 ใบงานนี! เป็นใบงานสําหรับเตรียมเครื"องมือและทดสอบการทาํงานเบื!องตน้ของบอร์ด Arduino 

วา่ใชง้านไดป้กติหรือไม่ โดยการเขียนโคด้โปรแกรมให้ LED ที"อยูบ่นบอร์ด Arduino ซึ" งต่ออยูที่"ขา D13 

ติดและดบัสลบักนั ในกรณีที"ตอ้งการต่อวงจร LED เพิ"มภายนอกจะตอ้งต่อวงจร LED ให้สามารถติดได้
เมื"อรับลอจิก 1 ดงันั!นจะตอ้งต่อ LED อนุกรมกบัตวัตา้นทานลงกราวดด์งัรูป 

ARDUINO

220
R1 LED1

GND

D13

 

รูปที  4.1-1 วงจร Arduino ที"เชื"อมต่อกบั LED จาํนวน 1 ตวั 

 ตวัตา้นทานที"ใชต่้ออนุกรมกบั LED เพื"อจาํกดัปริมาณกระแสไฟฟ้าสามารถคาํนวณหาไดด้ว้ยกฎ
ของโอห์ม โดยมีขอ้กาํหนดที"ค่าแรงดนัตกคร่อมและกระแสของ LED เป็น 2V และ 15mA ตามลาํดบั 
ดงันั!นค่าความตา้นทานจึงมีค่าเท่ากบั 
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รูปแบบของฟังกช์ั"นที"ใชง้านในใบงานนี! มีดงันี!  
1. ฟังก์ชั�นกาํหนดโหมดการทาํงานให้กบัขาพอร์ต สามารถกาํหนดไดท้ั!งขาดิจิตอลโดยใส่เพียง

ตวัเลขของขา (0, 1, 2,…13) และขาแอนาลอกที"ตอ้งการใหท้าํงานในโหมดดิจิตอลไดจ้ะตอ้ง
ใส่ A นาํหนา้ ซึ" งใชไ้ดเ้ฉพาะ A0, A1,…A5 ส่วนขา A6 และ A7  (ที"มีในบอร์ด Arduino รุ่น 
Mini และ Nano) ไม่สามารถใชง้านในโหมดดิจิตอลได ้รูปแบบของฟังกช์ั"นเป็นดงันี!  

 
pin: หมายเลขขาที"ตอ้งการเซตโหมด  
mode: INPUT, OUTPUT, INPUT_PULLUP 

5. ทฤษฎพืี นฐาน

6. ฟังก์ชั�นที�ใช้งานในใบงาน

pinMode(pin, mode);



ใบงานที� �.� การทดสอบบอร์ดเบื�องตน้ l    61 

 

ตัวอย่างเช่น 

pinMode(13,OUTPUT); หมายถึง กาํหนดใหข้า D13 ทาํงานเป็นเอาตพุ์ตพอร์ต 

pinMode(12, INPUT_PULLUP); หมายถึง กาํหนดให้ขา D12 ทาํงานเป็นอินพุตพอร์ต
ที�ใชต้วัตา้นทานพูลอพัภายในชิพ 

2. ฟังก์ชั�นส่งค่าลอจิกดิจิตอลไปยังขาพอร์ต  โดยค่า HIGH เป็นการส่งลอจิก 1 และค่า LOW 

เป็นการส่งลอจิก 0 ออกไปยงัขาพอร์ต ฟังก์ชั !นนี" จะทาํงานไดต้อ้งมีการใชฟั้งกช์ั!น pinMode 
ก่อน  

 

pin: หมายเลข ขาที!ตอ้งการเขียนลอจิกออกพอร์ต 

value: HIGH or LOW  
ตัวอย่างเช่น 

digitalWrite(13,HIGH); หมายถึง กาํหนดใหส่้งลอจิก 1 ไปที!ขา D13  

digitalWrite(13,LOW); หมายถึง กาํหนดใหส่้งลอจิก 0 ไปที!ขา D13  

3. ฟังก์ชั�นหน่วงเวลาหรือฟังก์ชั�นหยุดค้าง การใช้งานสามารถกาํหนดตัวเลขของเวลาที!
ตอ้งการหยุดคา้งโดยตวัเลขที!ใส่เป็นตวัเลขของเวลาหน่วยเป็นมิลลิวินาที ตวัเลขของเวลาที!
ใส่ไดสู้งสุดคือ 4,294,967,295 ซึ! งเป็นขนาดของตวัแปร unsigned long 

 
ms: ตวัเลขที!หยดุคา้งของเวลาหน่วยมิลลิวนิาที (unsigned long) 

ตัวอย่างเช่น 

delay(1000) ; หมายถึง หยดุคา้ง (หน่วงเวลา) ไวเ้ป็นเวลา 1000 มิลลิวนิาที (1 วนิาที)  
 

 

วงจรเพื!อใชท้ดลองในใบงานสามารถทาํได ้3 แนวทางคือ 

1. วงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino ที!สร้างเองจากไมโครคอนโทรลเลอร์ AVR 

2. วงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino ที!ใชบ้อร์ดโมดูล Arduino สาํเร็จรูป 

3. ทดลองดว้ยการจาํลองการทาํงานดว้ยโปรแกรม Proteus 

กรณีที!ใชว้งจรที!สร้างขึ"นเองจากไอซีไมโครคอนโทรลเลอร์ AVR ที!ลงบูตโหลดเดอร์เป็น Arduino 

เรียบร้อยแลว้ ต่อวงจรดงัรูป 

digitalWrite(pin, value);

delay(ms);

7. วงจรที�ใช้ทดลอง
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รูปที   4.1-2 วงจรที"ใชไ้อซี AVR ในการทดลอง 

กรณีที"ใช ้Arduino ในการทดลอง  ต่อวงจรดงัรูป 
ARDUINO

220
R1 LED1

GND

D13

 

รูปที  4.1-3 วงจรที"ใชบ้อร์ด Arduino ในการทดลอง  

การต่อวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino ที"ใชบ้อร์ดโมดูล Arduino สาํเร็จรูปลงบอร์ดทดลอง 
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รูปที   4.1-4 การต่อลงบอร์ดทดลอง  
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การต่อวงจรเพื�อทดลองดว้ยการจาํลองการทาํงานดว้ยโปรแกรม Proteus 

 

รูปที   4.1-5 การต่อวงจรทดลองในโปรแกรมจาํลองการทาํงาน 

 

ใบงานนี� เป็นใบงานทดสอบการทาํงานของบอร์ด Arduino วา่ทาํงานไดส้มบูรณ์หรือไม่สามารถ
รับการอพัโหลดจากโปรแกรม Arduino IDE ไดห้รือไม่ การทดสอบเป็นการเขียนโคด้โปรแกรมให ้LED 

ที�อยู่บนบอร์ดติดดบัสลบักนัในเวลาที�กาํหนดซึ� ง LED ดงักล่าวต่ออยู่กบัขาดิจิตอลขา D13 การเขียน
โปรแกรมมีขั�นตอนดงันี�  
ลาํดับงาน การเขียนโปรแกรมจากโจทยที์ กาํหนดขา้งตน้เขียนลาํดบังานไดด้งันี!  

1. กาํหนดชื อตวั LED กบัขาพอร์ตที ตอ้งใชง้าน 

2. กาํหนดโหมดขาที เชื อมต่อ LED 

3. ส่งค่า HIGH ไปยงัขาพอร์ตเพื อให ้LED ติด 

4. หน่วงเวลา 

5. ส่งค่า LOW ไปยงัขาพอร์ตเพื อให ้LED ดบั 

6. หน่วงเวลา 

7. วนกลบัไปทาํลาํดบัที  3 ซํ! า 

 

แปลงลาํดับงานเป็นผงังาน  จากลาํดบังานสามารถเขียนเป็นผงังานไดด้งันี!  

START

Set pin mode

Out “1” to pin

delay

Out “1” to pin

delay

 

8. การเขยีนโค้ดโปรแกรมควบคุม
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แปลงผงังานเป็นโปรแกรม    จากผงังานสามารถเขียนเป็นโคด้โปรแกรมควบคุม Arduino 
 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7 

8 

9 

10 

11 

12 

#define LED 13 

void setup() 

{ 

  pinMode(LED, OUTPUT); 

} 

void loop()  

{ 

  digitalWrite(LED, HIGH);  // turn the LED on (HIGH is the voltage level) 

  delay(1000);              // wait for a second 

  digitalWrite(LED, LOW);   // turn the LED off by making the voltage LOW 

  delay(1000);              // wait for a second 

} 

รายละเอยีดโค้ดโปรแกรม 

- บรรทดัที  1 ประกาศชื"อ LED แทนตวัเลข 13 

- บรรทดัที  4 กาํหนดโหมดของขาพอร์ตที"เชื"อมต่อ LED ใหท้าํงานเป็นเอาทพุ์ทพอร์ต 

- บรรทดัที  8 ส่งค่าลอจิก 1 ออกทางขาพอร์ตที"ต่อ LED 

- บรรทดัที  9 หน่วงเวลา 1 วนิาที (1000 mS) 
- บรรทดัที  10 ส่งค่าลอจิก 0 ออกทางขาพอร์ตที!ต่อ LED 

- บรรทดัที� 11 หน่วงเวลา 1 วนิาที (1000 mS) 

ทดลองการทาํงาน 

1. จาํลองการทาํงานดว้ยโปรแกรม Proteus 

2. ทดลองดว้ยวงจรจริง 

3. ทดลองแกโ้ปรแกรมจาก delay(1000); เป็นตวัเลขอื!น แลว้สังเกตผล 

 

 

            

            

            

            

            

             

 

 

9. สรุปผลการปฏบัิติงาน


